
Ⅰ

·

2025년 05월 스마트미디어저널 17Smart Media Journal / Vol.14, No.5 / ISSN:2287-1322
https://dx.doi.org/10.30693/SMJ.2025.14.5.17



Ⅱ

18 2025년 05월 스마트미디어저널 Smart Media Journal / Vol.14, No.5 / ISSN:2287-1322



비교항목
S S D 

Method
YOLOv3 pre-Method

총 처리된 프레임 수 9040 9040

총 수행 시간 초( ) 453.38 441.14

평균 롄 프레임 초( / ) 19.94 20.49

총 객체 개수ID 1552 3108

평균 객체인식 횟수 10.43 13.32
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상황 요소 판단 기준 설명

차량 이동 여부 속도   차량이 이동 중인지 확인

차량 정지 여부 속도 ≤ 차량이 정지 상태인지 확인

보행자 이동 시

작 위치
차량 근처인지 확인

차량에서 보행자가 출발하면 운

전자 가능성 높음

보행자 이동궤

적

차량을 스쳐 지나가는

지 차량으로 다가오, 

는 방향으로 이동하는

지 추적

차량의 이동 및 정지 여부를 분

석하고 보행자의 이동 시작점과 , 

궤적을 추적하여 운전자 하차 여

부를 판단하는 규칙을 정의함.

시간 임계값 적

용

 초 이상 정지 후  

이동

차량 정지 후 일정 시간이 경과

한 후 운전자 하차 시점과 주차 

차량으로 판별 가능 시간 설정
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def is_driver_exiting(vehicle, pedestrian, 
                threshold_velocity=0.5, threshold_time=2):

차량 정지 여부 판단    # 
    if vehicle.velocity <= threshold_velocity:  

보행자의 이동 시작 위치 확인        # 
        if pedestrian.start_position == vehicle.position:

보행자가 차량에서 출발했는지 확인            # 
            if pedestrian.trajectory_leads_away_from(vehicle):

일정 시간 내 이동했는지 확인                # 
                if pedestrian.start_time vehicle.stop_time– 
                  >threshold_time:

운전자 하차로 판단                    return True  # 
일반 보행자로 판단    return False  # 
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